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Proyecto RecoLab 

  Recolab: 
  Laboratorio remoto vía Internet para  docencia en

 control de procesos 
  Motivación: 

  Alto coste de equipos de prácticas que impide
 disponer de suficientes puestos en los
 laboratorios. 

  Mejorar la disponibilidad de los equipos de
 laboratorio. 

  Horarios de acceso más amplios y flexibles 



Proyecto RecoLab 
  Funcionalidad: 

  Simulación de esquemas de control predefinidos 
  Ejecución en tiempo real de esquemas de control

 predefinidos sobre el sistema físico 



Proyecto RecoLab 

  Interfaz Web: 



AutomatL@bs 
  CEA-IFAC (Comité Español de Automática – International Federation of

 Automatic Control) 
  Grupo de Trabajo Educación en Automática 
  Redes temáticas: DocenWeb (03-04), Educ@ (05-06),

 eAutomatica (07-08) 

  Objetivos: 
  Plataforma abierta 
  Red de laboratorios 
  Interfaz unificada al alumno 
  Sistema Colaborativo 

  La mayoría de las universidades trabajan en laboratorios
 Remotos y Virtuales 

  Soluciones cerradas y específicas 



AutomatL@bs 
  Interfase de Usuario/Simulación unificado: 

  Easy Java Simulations (EJS): 
  Herramienta de programación en Java  
  Permite crear labatorios Virtuales son simulación gráfica de forma

 sencilla 

  Red de Laboratorios Remotos 
  Conexión de la simulación EJS con plantas físicas: 

  Java, C/C++, Labview, Matlab 

http://www.um.es/fem/Ejs/ 

http://recolab.umh.es 

http://lab.dia.uned.es/automatlab/ L@bs 
Automat 





 Sistemas Físicos: 

L@bs 
Automat 



AutomatL@bs 



AutomatL@bs 
  Tutoriales y protocolos de tareas unificados 



eMersion 



http://recolab.umh.es 

http://lab.dia.uned.es/automatlab/ L@bs 
Automat 


